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Merkmale
¥ Stahlprofilgiirtel als Rammschutz
¥ Hydrostatischer Fahrantrieb

L@Geschwindigkeitsanpassung per ,Inch-Pedal”
fur millimetergenaue Steuerung =

¥ Seitlich bewegbarer Oberwagen
¥ Niveauausgleich
¥ Maximale Fahrgeschwindigkeit 40 km/h

¥ Stabilisatoren vorne voneinander
_ unabhéngig steuerbar

v Steuerung per Joystick (Opt_ioi)' *

=

LIy

der Maschine und die Anbaugerate kénnen je nach Modell unterschiedlich sein.
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Niveauausgleich - Stabilisatoren
Seitlich verschwenkbarer Oberwagen

Niveauausgleich

M Er erméglicht es, den
Maschinenoberrahmen quer
ZUu neigen und somit
anstehendes Seitengefélle des
Untergrundes auszugleichen.
Er zeigt sich als besonders
nitzlich beim Heben von
Lasten, die dadurch auch auf
hangenden Standflachen von
der Maschine immer sicher
getragen werden.

B Die Maschinen von MERLO
sind weltweit die ersten
Teleskopmaschinen, die einen
unabhangigen oder
kombinierten Einsatz des
Niveauausgleiches und

der seitlichen
Hubarmverschwenkung
ermoglichen.

Niveauausgleich

M Die mit kompakten
Stabilisatoren ausgestatteten
Panoramic EVS mit
unabhangiger
Hydrauliksteuerung sichern
die Stabilitat der Last auf
jedem Gelande, auch wenn
sie innerhalb des
Maschinenumrisses bleiben.
Ferner ermdglichen sie volle
Fahrtsicht auch in
Ruhestellung.

Miveauausgleich + Stabilisataren
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M Diese Einrichtung, ein
MERLO-Patent, ermbglicht es,
den Oberwagen in einem
bestimmten Bereich stufenlos
nach beiden Seiten zu
verschwenken. Damit 18sst sich
die Lastaufnahmeeinrichtung
auch ohne weiteres Rangieren
der Maschine prazise auf die
Position der aufzunehmenden
Last einstellen.

P 35.13 EVS
P 60.10 EV +110 mm
P 40.8 EVS +110 mm

B Die seitliche
Verschwenkbarkeit des
Oberwagens kann auch bei
der Arbeit mit an der
Schnellwechseleinrichtung
befestigten Ausriistungen
genutzt werden.

Wahrend der Arbeit

mit seitlich verschwenktem
Oberwagen wird

die Tragfdhigkeit des
Panoramic EVS in keiner
Weise beeintrachtigt.

bei austeleskopliertem Ausleger

+340 mm
+250 mm

+205 mm



Sicherheitseinrichtungen
Fahrantrieb - Antriebsmotor

Sicherheitseinrichtunden

M Bei der Entwicklung der
Panoramic EVS wurde groBter
Wert auf deren Betriebs- und
Unfallsicherheit gelegt:
 Beim Erreichen des
Standsicherheitsgrenzwertes
werden alle das Lastmoment
vergréBBernden Bewegungen
automatisch blockiert und
dieser Belastungszustand dem
Fahrer optisch und akustisch
angezeigt.

* Der Niveauausgleich wird
automatisch blockiert, wenn
der Teleskophubarm einen
vorgegebenen bestimmten
Querneigungswinkel
Uberschreitet.

¢ Alle am Lasthubvorgang
beteiligten Hydraulikzylinder
sind mit vorgesteuerten
Leitungsbruchventilen
ausgestattet.

* Beim Abstellen des
Antriebsmotors wird
automatisch die
Feststellbremse aktiviert.

Fahrantrieb

B Der (Iber ein Pedal
regelbare hydrostatische
Fahrantrieb ermdglicht es, die

Maschine aus dem Stand
stufenlos bis zum jeweils
gewollten oder méglichen
Maximalwert zu
beschleunigen.

° Bei niedrigen
Geschwindigkeiten betragt
das Durchzugsvermdgen der
Panoramic mehr als das
Doppelte von Maschinen mit
nerkdmmlichen Antrieben,

e Er ist nicht nur Antrieb,
sondern auch eine
dynamische Bremse.

* [n mehr als 50% aller
Einsatzfalle kann der Fahrer
die Maschine stillsetzen oder
wieder in Betrieb nehmen,
ohne eine Bremse betatigen
zU mussen.

B Der Fahrantrieb hat ein
hydrostatisch geschaltetes
Zwelganggetriebe.

B Ein sogenanntes
.Inchpedal” erméglicht die
stufenlose Verzégerung der
Maschine, ohne dazu die
Motordrehzahl verringern zu
mussen, unentbehrlich beim
Verteilen von Futter oder
beim Silieren.

@ Nur ein Fingertipp genigt,
um die Maschine aus voller

Fahrt und ohne die Hande
vom Lenkrad nehmen zu
miussen zu reversieren.

M Die Panoramic EVS haben
einen permanenten
Allradantrieb und sind mit
Portalachsen ausgestattet, die
den Maschinen eine hohe
Bodenfreiheit geben.

Antriebsmotor

M Der Antriebsmotor ist rechts
neben dem Hauptrahmen in
Langsrichtung der Maschine
(ein MERLO-Patent) besonders
schwingungsgedampft
aufgehangt.

Diese Anordnung ist
Voraussetzung flr den
unschlagbaren Panoramablick
auf das Umfeld der MERLO-
Teleskopmaschinen, aber
auch fdr eine schnelle und
sichere Wartung des Motors.

M Der Antriebsmotor ist nach
97/68/CE schadstoffarmer
Perkins-Vierzylinder-
Dieselmotor mit
Direkteinspritzung. Er ist
wassergekihlt und entwickelt
nach 150 3046/1 bei 2400
U/min eine Leistung von

61,5 kW (Saugmotor) oder
80,4 kW (Turbomotor).
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Lenkung - Load-Sensing - Stahlgiirtel

B Alle vier Antriebsrader
sind lenkbar. Der Fahrer
kann in beliebiger
Reihenfolge zwischen drei
Lenkarten wahlen, wobei
sich die Rader jeweils
wieder selbsttatig fluchten.
° Vorderachsantrieb (fur
eine richtungsstabile
Stral3enfahrt).

e Rundlenkung (fGr
minimale Wendekreise).

¢ Krabbenlenkung (fir

gleichzeitige Geradeaus- und
Seitenfahrt).

B Das moderne Load-
Sensing-System passt
automatisch die
Fordermenge der
Hydraulikpumpe an die sich
anhaltend andernden
Erfordernisse aus den
auBeren
Arbeitsbedingungen an.
e Der maximale
Betriebsdruck in der

Arbeitshydraulik betragt
210 bar.

e Die maximale
Fordermenge liegt bei
120 l/min.

B Der Maschinenrahmen der
Panoramic EVS wird von
einem massiven Stahlgurtel
umgeben, der vor allem die
Fahrerkabine, Maschine und
die Hauptaggregate im
Einsatz vor Aufprallschaden
schitzt und auch die
gesamte Maschinenstabilitat
erhoht.




Fahrerkabine

M Die Fahrerkabine entspri-
cht ISO 3471 (ROPS) und I1SO
3449 {FOPS).

Die Front- und Heckscheiben
sind mit Scheibenwischern
bestlickt und kénnen
gedffnet werden.

Die Kabinentur ist zweiteilig,
so dass der obere Fligel
wahrend des

Maschineneinsatzes zur
besseren KabinenbelGftung
offen gehalten werden kann.

B Auf Wunsch kann die
Kabine mit einer Klimaanlage
ausgestattet werden.

M Die Hauptanzeige im
Armaturenbrett beinhaltet:
Motordrehzahl- und
Geschwindigkeitsangabe,
Betriebsstundenzahler,
Sicherungskasten,
Fillstandsanzeige des
Kraftstofftanks und
Motortemperaturanzeige
sowie Kontrollanzeigen fir
den Filterzustand, die
Temperatur und den
Fillstand der
HydraulikflUssigkeit, den
Motoréldruck, die
Kihlwassertemperatur und
den Schaltungszustand der
Feststellbremse.

Bedienungskomfort

Geratetrager und

Schnellwechsel
einrichtune

M Der Geratetrager mit
seiner
Schnellwechseleinrichtung
ermoglicht kurzfristige
Ausrlstungswechsel.

Die hydraulische Schnellver-
und -entriegelung TAC-LOCK
kann vom Fahrer aus der
Kabine angesteuert werden.

M Ein am Kopf des
Teleskophubarmes
installierter und in beide
Richtungen ansteuerbarer
Hydraulikanschluss mit
Schnellkupplungen
ermoglicht die Arbeit mitin
sich hydraulisch bewegten
Arbeitsausristungen.

B Auf den
Hochleistungsmodellen
kann auf Anfrage der neue
elektronische Joystick Merlo
"5 x 1" montiert werden,
um die Bewegungen des
Teleskoparms zu steuern.
Seine Funktionalitat
erhéht den Komfort und
die Arbeitsgeschwindigkeit
des Fahrers.

Kompakte Bauweise

B Die Kompaktheit der
Panoramic EVS und der sehr

RALRSTAND
LANGE

niedrig liegende
Schwerpunkt der Maschinen
erméglichen sowohl einen
kiirzeren Radstand und eine
geringere Gesamtlange als
vergleichbare andere
Maschinen.

Dadurch besitzt die Maschine
nicht nur bei allen Arbeiten
eine sehr hohe
Standsicherheit, sondern es
werden auch wahrend der
Fahrt gefahrliche und
leistungsmindernde
Nickschwingungen
vermieden.



Spezialanbaugerate
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Bithnenvorbereitunc

M@ Die Panoramic EVS
Teleskopmaschinen kénnen
auf Anfrage mit einer
Aufnahme flir den Betrieb
von Hubarbeitsbihnen bzw.
Space-Blhnen ausgestattet
werden.

W

M Diese patentierte MERLO-
Konstruktion erméglicht
zwei Personen die sichere
Arbeit in gréBeren
Hubhthen, als die
der ,normalen”
Arbeitsbihne.

bis zu 9 m vergréBert.

um weitere 6 m.

werden kénnen. Sie
entsprechen allen geltenden
und sich bereits im
Entwurfstadium befindenden
internationalen
Sicherheitsregeln. Die fir
eine Traglast von 300 kg oder
3 Personen zugelassene
Standardbihne ist die
technisch und wirtschaftlich
optimale Ausristung, um mit
den Panoramic EVS
Hubbiihnenarbeiten
auszufihren.

B Die Hubarbeitsbiihne kann
um 180° geschwenkt und
damit unabhangig von der
Maschinenposition am
Arbeitsplatz in jeder
gewlnschten Weise
ausgerichtet werden.

M Die Breite der
Hubarbeitsbiihne |dsst sich
auch im angehobenen
Zustand jederzeit bis auf
4,5 m vergréBern.

B Mit Hilfe einer
Proportionalsteuerung kann
der Arbeiter aus der
Hubarbeitsbihne alle
Hydraulikfunktionen der
Teleskopmaschine exakt
ansteuern.

M Weitere Anbaugeréate sind:
® Hubarbeitsbihnen mit einer
Tragfahigkeit bis zu 1000 kg.

Winde

e Es kann damit zum Beispiel
bei Briickeninspektionen
bis zu 7,4 m unterhalb

W Mit einer hydraulischen
Winde wird jede Panoramic
EVS Teleskopmaschine zu

M Mit dem 300°-

M Die integrierte Schwenkwinkel des

Teleskopier- und
Schwenkfahigkeit des
Zusatzauslegers verbessert
die Anpassbar-

keit und erweitert den
Einsatzbereich der
Teleskopmaschine:

° Die Hubhdhe entsprechend
ausger(steter Panoramic-
Teleskopmaschinen wird um

gearbeitet werden.
e Die Reichweite
vergroBert sich

Maschinensta 3

zusatzlichen Teleskoparmes
kann zum Beispiel um Ecken
herum gearbeitet werden.

Hubarbeitsbiihne

B MERLQ liefert nur
«integrierte”
Hubarbeitsbihnen, die voll
von der Blhne aus gesteuert

einem leichten Mobilkran mit
einer modellabhéngigen
Tragféhigkeit bis zu 6000 kg.
In verschiedenen Landern
mussen dabei aber besondere
Bestimmungen far
Hubarbeiten beachtet
werden, die u.U. auch
weitere Zusatzeinrichtungen
erfordern kénnen.



| | DAS PROGRAMM

MODENE Al es R e s  P3513EVS __ PGO0EVS _ _  PAOSEVS
GEWICHT | | G \
Leergewicht mit Lastgabeln kg | 8.820 9.840 ' 7.600
KENNGROBEN. | | |
Maximale Tragfahigkeit kg | 3.500 | 6.000 | 4.000
Maximale Hubhohe mm | 13.200 | 9.550 | 8.240
Maximale Reichweite mm | 8.630 | 5.500 | 4.300
Hubhdhe mit Maximallast mm 7.150 | 7.800 | 6.500
Reichweite mit Maximallast mm 2.400 | 1.600 1.350
Tragfahigkeit bei gréBter Reichweite kg | 2.500 | 4.000 | 3.000
Tragfahigkeit bei groBter Hubhohe ka | 1.000 1.500 | 1.300
ReiBkraft mit 800 |-Schaufel daN 4.980 | 6.550 ' 4,970
Zugkraft (am Dynamometer) daN 5.850 | 7.800 5.850
Gesamischwenkwinkel des Ausriistungstragers  grad 140 140 | 140
Motor 4-Zylinder bei reduzierter Emission (97/68/CE)
Saugmotor/Turbomotor g/ | T §/TH!
Leistung bei 2400 U/min (1SO 3046/1) 61,5 kW (Saugmotor) - 80,4 kW (Turbomaotor)
FAHRGESCHWINDIGKEITEN | | |
1. Gang km/h 71110 7110 710 |
2. Gang km/h 25/40" 25/40 25/40" |
mﬂptiunal die Turbomotorisierung mit einer Hochstgeschwindigkeit von 40 km/h
M
ABMESSUNGEN i
PANORAMIC P 35.13 P 60.10 P 40.8
EVS EV EVS
A mm 5.410 5.345 4.635
B mm 1.360 1.235 1.070
C mm 2.750 2.875 2.750
D mm 1.300 1.300 815 I
E mm 4,585 4.645 4,100
F mm 430 480 480
H mm 2.220 2.240 2.220
L mm 2.420 - :
M mm 940 940 940
P mm 2.480 2.440 2.440
R mm 3.920 3.950 3.920
S mm 5.040 4.970 4,780
T mm 3.970 3.890 3.710
Vi mm 850 850 850
BREMSEN ELEKTROANLAGE
» Betriebsbremse: Hydraulisch » Betriebsspannung von 12 V,
angesteuerte Scheibenbremsen an  Batterie mit 100 Ah, Generator = "
allen vier Antriebsradern auf der  fiir 65 A. T rrariafe
vom Differential kommenden » Komplette Beleuchtung fur die
Antriebswelle. StraBenfahrt. v
* Festellbremse: Beim » Option: Ein Elektrokabel im B  AUSSTATTUGEN Serjenmaﬁfg Upﬂﬂnal
Motorstillstand automatisch Teleskophubarm erméglicht die
geschlossene und hydraulisch Versorgung eines Load-Sensing-Hydraulikpumpe v
geoffnete _ij}r:heihenhremse auf der Elektroanschlusses (12V/10A) am Turbo Motor 1)
E;Zﬁ;;g:ﬁf el a babidEae e kophunates Biihnenvorbereitung fiir Hubarbeitshiihne und Space-System v
LA_STGABELN FULLMENGEN zmstﬁiuemng :Ef Illﬂaat;iiﬂ;?fahrt aus der Hubarbeitshiihne :
Verschiebbare 1200 mm lange * Arbeitshydraulik: 95 | issalatoste ClLLES ol
Gabelzinken mit einem * Kraftstoff: 155 | Differentialsperre auf der Hinterachs Vv
Querschnitt von 130 x 50 mm. : ngfgfigghgki 121 Arbeitsscheinwerfer am Kabinendach v
Eeﬁf ;bﬁs?ar:{;";ﬂﬁ; 512?1.' Lgrfw S Kiibiwasser: 12| Doppelt wirkender Hydraulikanschluss fiir Heckanbaugerate v
Gabelzinken kann manuell Klimaanlage v
zwischen 450 und 1010 mm REIFEN

- verandert werden. s 405/70-20 14 PR (2} SerienmaBig bei P 60,10 EY
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Abnahmen gemaB EN 1459/B: Der Lastschwerpunkt liegt 500 mm vor Gabeltrager
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Durch Farschung und Weitzrentwicklung sch inewischen eingestelite Andenangen in technischen Cetails werden nicht basondzais angazeigt. Die im Prospekt enthatenzn fhbildungan kinnen Maschinen mit Sonderaussiziungen und -ausriisiungen z2igen.

Ein breites Programm an Sonderausstattungen und Arbeitsausristungen unterstreicht
die Leistungsfdhigkeit und Universalitat der Teleskopmaschinen Panoramic EVS.

Hydraulische Winde

Hakenausleger mit hydraulischer Winde

Betonkiibel

MERLO FRANCE
info@merlo-france.fr

MMERLO

MMERLO

MERLO SPA INDUSTRIA METALMECCANICA
12020 S. Defendente di Cervasca (CM) - ltalien
Tel. +39 0171 614111 - Fax +39 0171 614100

www.merlo.com - info@merlo.com

MERLO UK HEINRICHS-MERLO

info@merlo.co.uk info@heinrichs-merlo.de

HEINRICHS-MERLO TELESKOPTECHNIK

Vertriebsgesellschaft mbH

Cuxhavener 5tr.7 - D-28217 Bremen - Germany
Tel. +49-421-39920 - Fax +49-421-3992239
www heinrichs-merlo.de - info@heinrichs-merlo.de

MERLQ IBERICA
servicios_generales@merlo-iberica.es

@ Garantiert aus 100% Chlorfrei gebleichtem Zellstoff

MARKETING MERLO H 192D 0202 ocrafica e stampa Agam — Madenna dell'0lma (Cuneo)
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